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历届会议均已EI检索，ICoCTA 2026所有被大会录用并注册的论

文，将收录于会议在线论文集中，并提交至 Ei Compendex、

Scopus 等主要数据库进行检索。
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2026年第六届控制理论与应用国际会议（ICoCTA 2026)将于2026年10月23-25日在中国青岛举办。由山东科技大学主办，山东科技大学电气

与自动化工程学院承办，山东大学、青岛大学及南京大学机器人与自动化学院协办，IEEE控制系统学会和IEEE系统、人与控制论学会技术赞

助。 会议将围绕控制理论与应用的最新研究领域，为来自国内外高等院校、科学研究所、企事业单位的专家、教授、学者、工程师等提供一个

分享专业经验，交流新思想以及展示研究成果的国际平台。

截稿日期（第三轮）

摘要：2026年7月8⽇
全文：2026年7⽉23⽇

联系我们 会议联系人: 阮老师            大会邮箱: inquiry@icocta.org        电话: +86 28-85575979

I：自动驾驶车辆混合交通流建模、控制与分析

II：无人系统感知、决策与控制的进展

III：多源信息融合、导航与制导技术的进展与创新

IV：绿氢综合能源网格系统设计、控制与优化

V：智能系统的先进控制理论与应用

VI：网络化系统的学习控制与博弈

VII：网络化系统的安全状态估计与控制

VIII：复杂系统的控制、学习与博弈：理论与方法

IX：随机系统稳定性分析与智能控制研究进展

X：复杂系统建模、控制及其优化

XI：机器人自主多智能体系统：感知、决策、控制、学习与优化方法

XII：具身智能机器人关节技术：创新设计与应用 

XIII：子母式无人机空中投放与回收关键技术前沿专题 

XIV：智能交通系统感知、控制与优化

XV：优化算法的理论与应用新进展 

XVI：低空飞行器系统智能与安全管控技术

XVII：面向复杂工业过程的数据驱动稀疏建模与智能软测量

XVIII：氢能协同的电力系统优化运行与控制 

XIX：智能工业报警优化、解析与溯源方法及应用 

XX：不确定工作条件下具身智能机器人的先进控制技术
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