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征稿主题

机电一体化

汽车控制

医疗应用

自主系统

认知控制

智能系统

复杂系统

建模

计算方法

多变量控制

控制应用

网络控制系统

嵌入式系统

鲁棒控制

故障检测

学习系统

故障管理

随机系统

制导与飞行控制

不确定系统 
非线性系统

所征集的主题包括但不限于：
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出版信息

所有被大会接收的论文将收录至会议在线论文集

提交至 Ei Compendex, Scopus 等主流数据库

检索。优秀论文将被推荐至国际期刊上发表。

投稿指南

https://cmt3.research.microsoft.com/ICoCTA2026

截稿日期（第一轮）

国际咨询委员会
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吴爱国  哈尔滨工业大学（深圳）
卢开红 ⼭东科技⼤学

宣传主席

财务主席

张丽萍  山东科技大学
赵泽丽  山东科技大学

程序委员会

汤   泽  江南大学
Sumeet S. Aphale  阿伯丁大学
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程吉禹  山东大学
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特别专题征稿

自动驾驶车辆混合交通流建模、控制与分析

无人系统感知、决策与控制的进展

多源信息融合、导航与制导技术的进展与创新

绿氢综合能源网格系统设计、控制与优化

智能系统的先进控制理论与应用

网络化系统的学习控制与博弈

网络化系统的安全状态估计与控制

投稿链接：

inquiry@icocta.orgwww.icocta.org

主办单位： 承办单位：

协办单位：

稿件必须为全英文稿件

建议全文论文篇幅不少于  5⻚（包括所有图
表、参考⽂献及附录）

所有投稿需按照会议论文模板排版

作者可提交 DOC/DOCX 或 PDF 格式的摘要

复杂系统的控制、学习与博弈：理论与方法

随机系统稳定性分析与智能控制研究进展

复杂系统建模、控制及其优化

机器人自主多智能体系统：感知、决策、控

制、学习与优化方法

具身智能机器人关节技术：创新设计与应用

https://cmt3.research.microsoft.com/User/Login?ReturnUrl=%2FICoCTA2026
https://www.icocta.org/

